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Inhalt
Entsprechend der Reihenfolge beim Aufbau der 
Steuerung enthält diese Anleitung die folgenden  
Kapitel:

1. Vorbereitung der Baugruppen

2. Mechanischer Aufbau

3. Verdrahtung

4. Optionale Ergänzungen

 Achtung Gefahr!
Es wird ausdrücklich darauf hingewiesen, dass der 
elektrische Anschluss im Verantwortungsbereich des 
Elektro-Installateurs liegt! Insbesondere der korrekte 
Anschluss des Schutzleiters sowie die anschließen-
de Schutzleiterprüfung ist nach den entsprechenden 
nationalen Vorschriften unbedingt durch elektrotech-
nisch qualifiziertes Personal durchzuführen!

Achtung Gefahr!
Vor Öffnen des Gehäuses ist unbedingt der
Netzstecker zu ziehen!

Vorbereitung der Baugruppen

Überprüfung auf Vollständigkeit
Überprüfen Sie den Bausatz anhand der mitgeliefer-
ten Stückliste auf Vollständigkeit.

Bei Unklarheiten helfen wir Ihnen gerne telefonisch 
weiter: +49 (0) 7227-994255-0
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Jumper setzen
Am EDING-CNC Controller in Verbindung mit dem 
Simple BOB sind die Jumper wie folgt zu setzen:

Verbindung von Eding-CNC- 
Controller und Simple BOB
Verbinden Sie das Breakout-Board Simple-BOB mit 
dem Eding-Controller mit den mitgelieferten Distanz-
muttern und Flachbandkabeln. Dazu müssen die 
Jumper zuvor richtig gesteckt worden sein - nach 
dem Verschrauben sind die Jumper nicht mehr 
erreichbar.

Achtung: Abweichend vom oben gezeigten Bild 
können bei Verwendung des Sorotec-PRO-Gehäu-
ses die unteren Distanzmuttern an der Rückseite 
nicht verwendet werden. Die Kombination wird statt 
dessen mit den Steckbuchsen an der Gehäuserück-
wand montiert.

Das Bild darunter zeigt den korrekten mechanischen 
Aufbau.

Verbindungssatz für EDING CNC-Controller und Simple BOB

Elektrische Verbindung von CNC-Controller (unten) und 
Simple BOB

Einbau der Kombination im PRO-Gehäuse

Notaus-Schalter
Montieren Sie den Notaus-Schalter gut zugänglich in 
der Nähe der Maschine.
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Endstufen konfigurieren
Grundlage der Konfiguration sind die auf den End-
stufen aufgedruckten Tabellen (siehe Abbildung). Wir 
empfehlen die DIP-Schalter der Endstufen wie folgt 
einzustellen.

Strom
Die Einstellung für den Strom gilt für Schrittmotoren 
mit 3 Nm / 4,2 A. Bei der Verwendung von Motoren 
mit anderer Stromstärke müssen die Einstellun-
gen entsprechend angepasst werden.

Wir empfehlen den Strom für die Motoren anhand 
der Motor-Temperatur im Betrieb anzupassen. Liegt 
die Temperatur des Motors bei maximal 50 ... 60 °C, 
ist der Strom korrekt eingestellt. Beträgt die Motor-
temperatur mehr als 60 °C, sollte der Strom reduziert 
werden.

Auflösung
Ein Schrittmotor führt 200 Schritte von 1,8° je Um-
drehung aus. Die Endstufe teilt diese Vollschritte bei 
der gezeigten DIP-Schalter Einstellung in jeweils 16 
Mikroschritte. Dies ergibt dann 3200 Schritte pro Um-
drehung des Motors.

Wird eine andere Auflösung gewählt, muss diese 
entsprechend in der Software-Einstellung geän-
dert werden.

Einstellung von Auflösung und Strom

Eingestellt nach Tabelle: 4,3 A und 3200 Schritte

Adapter
Die Übertragung des Takt- und Richtung-Signals zur 
Ansteuerung der Endstufen erfolgt über das mitgelie-
ferte Patchkabel, das mit dem Breakoutboard Simp-
le-BOB und der angeschraubten Adapterplatine der 
Endstufe verbunden wird.

Montieren Sie die Adapterplatine mit der RJ45-Buch-
se wie auf dem Foto abgebildet.

RJ45-Adapter auf Endstufen-Klemmleiste
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Mechanischer Aufbau
Die im Gehäuse vorbereiteten Bohrungen und die 
Aussparungen für Steckbuchsen, Schalter usw. ge-
ben die Position der Bauteile vor. Die Anordnung der 
Teile ist jedoch grundsätzlich nicht zwingend. Die fol-
genden Abbildungen zeigen einen sinnvollen und in 

der Praxis bewährten Aufbau als Beispiel. Mit ver-
baut sind hier ein EMV-Entstörsatz und ein Nothalt-
Relais. Mehr dazu finden Sie im nächsten Abschnitt 
dieser Anleitung.



Seite 7 / 8

Anleitung Steuerungsbausatz 
Pro-Gehäuse

www.sorotec.de V 1.0.1



Seite 8 / 8

Anleitung Steuerungsbausatz 
Pro-Gehäuse

www.sorotec.de V 1.0.1

Optionale Ergänzungen
EMV-Entstörsatz
Die in den Bildern gezeigte Steuerung enthält einen 
EMV-Entstörsatz. Wir empfehlen den optionalen Ent-
störsatz zu verbauen, um mögliche hochfrequente 
Störungen zum Beispiel von Radio, WLAN oder Han-
dynetzen zu vermeiden.

Der Entstörsatz ist unter folgender Artikelnummer er-
hältlich: ZB.ETS.ENTA3.001

Not-Halt-Relais
Des weiteren zeigt die Steuerung ein zentrales 
Not-Halt-Relais. Zur Erhöhung der Betriebssicher-
heit empfehlen wir die optional erhältliche Not-Halt 
-Schaltung zur verbauen.

Die Not-Halt-Schaltung ist unter folgender Artikel-
nummer erhältlich: ZB.ETS.NOT.03

EMV-Entstörsatz

Not-Halt-Relais

Verdrahtung
Erstellen Sie die Verdrahtung anhand der mitgeliefer-
ten Schaltunterlagen. Achtung Gefahr!

Aufbau und Inbetriebnahme dürfen nur durch aus-
gebildetes und qualifiziertes Fachpersonal durchge-
führt werden. Ein fehlerhafter Aufbau und/oder An-
schluss kann zur Gefährdung der Gesundheit des 
bedienenden Personals und zur Zerstörung der ver-
wendeten Bauteile führen.


